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VORTRIEBSSTEUERUNG MIT MOTORLASERSYSTEM

Ein Motorlasersystem ist ein automatisches, geodatisches Mess-Sys-
tem, das unterschiedliche Messaufgaben im Tunnelvortrieb selbstdndig
abarbeitet. DIBIT MLS besteht aus einer Totalstation (Leica Serie 1200)
mit automatischer Zielerkennung und reflektorloser Entfernungsmes-
sung. Die Stromversorgung erfolgt iiber eine Stromversorgungseinheit
(T-Box) iber welche die Anbindung verschiedener Kommunikations-

ANWENDUNGEN

Vortrietbsabsteckung

1 Anzeige und Absteckung der Ansatzpunkte
fiir Einzelbohrldcher und Bohrschema

[ Anzeige und Absteckung Tunnelprofil
[ Anzeige und Absteckung Ausbaubogen
[ Anzeige und Absteckung Rohrschirm

Profikontrolie
[ Kontrolle des Ausbruchprofils
[ Kontrolle der Position von Aushaubdgen

[ Kontrolle des Spritzbetonprofils mit
Profilscheibe

Geréatepositionierung und Maschinensteuerung
U] Bohrwagen / Bohrleitstrahl
U Tunnelscanner

[ Spritzmobil

[ Tunnelsége

] Teilschnittmaschine

losungen (W-LAN, Funkmodem, serielle Schnittstelle) zur Fernsteue-
rung der Totalstation mdglich ist. Die Steuerung erfolgt iiber einen feld-
tauglichen Kleincomputer (Toughbook Panasonic) auf dem die Motorla-
ser-Software installiert ist. Uber eine W-LAN Verbindung kommuniziert
das Toughbook mit der Totalstation und kann so miihelos gesteuert
werden.

DIBIT SOFTWARE

1 automatische Zuordnung der Total-
station zum jeweiligen Vortrieb

[ automatische Orientierungskontrolle

[] automatische Bestimmung der Statio-
nierung von Ortsbrust oder Ausbaubo-
gen

[ automatische Berechnung der Absteck-
daten auf Basis der definierten Tunnel-
geometrie

] meniigesteuerte Benutzerfiihrung

[1 vordefinierte Arbeitsschritte fiir die
verschiedenen Anwendungen

] logging der Messdaten und Absteck-
koordinaten

HARDWARE

[ Verwendung von Totalstationen mit
hoher Prazision z.B. Leica TCRA 1205

1 T-Box Stromversorgungseinheit mit
tibersichtlicher Auswahl

[ Bedienung durch robusten Industrie PC
2.B. Toughbook Panasonic

[ ergonomische Bedieneroberflache
mittels Touchscreen

] Konsole fiir Montage der Totalstation
] Stromversorung 220V oder 110V

www.dibit.at
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ARBEITSABLAUF - ANZEIGE UND ABSTECKUNG AUSBAUBOGEN

Vermessungsaufgalbe wahlen

Die auf dem Feld-PC installierte MLS-Software erlaubt es
dem Benutzer aus vordefinierten Vermessungsaufgaben
auszuwéhlen.

Das MLS Biromodul stellt die erforderlichen Funktionen
zur Vortriebsdefinition, Geometriezuordnung, Systemkon-
figuration und der USER Berechtigung zur Verfiigung. Fir
die jeweilige Vermessungsaufgabe definiert das MLS Bii-
! romodul das Anzeigen, Absteckung und die Kontrolle rele-
) T | — vanter Zwangspunkte (z.B. Bogenschldsser).

Arbeltsschritt wiklen Vermessungsaufgabe ausfuhren

Vortrieb: West-Vortrieb

Bauabschnitt: Kalotte Nach erfolgter Auswahl der Vermessungsaufgabe wird der
TES: kalOHa-West Benutzer automatisch durch das Menii gefiihrt.

Bohrleitstrahl Ausbruch

‘ Beispiel aufstellen Ausbaubogen:
‘ Zuerst wird die tatsachliche Station des Bogens bestimmt.

Brofilkentrolle Bogen stellen

DIBIT nicht definiert

AnschlieBend erfolgt die Berechnung der Kontrollpunkte
und der Benutzer kann mit der Anzeige und Absteckung
der Kontrollpunkte beginnen.

' . ' Vortele
Vortrieb: Test-Keller-EMT-1 N . .
Bauab.‘.r.lu:l.l: mru:l: [ leicht und einfach bedienbar
frbstszchtt Boaen Stslen - O groBe Symbole auf dem Touchscreen des Feld-PCs erlauben eine sichere Bedie-
ktueller T | . .
S8 Hessen nung auch mit Schutzhandschuhen
+0,01m| +01m +1m +5m |:| praz'se
ol durch automatische Orientierungskontrolle

[J kostensparend
[ die einfache Bedienbarkeit ermdglicht es auch Vortriebspolieren, vordefinierte

i) Tunnelmeter Punkt 1 wird angezeigt

il Bty | Fortiatand Vermessungsaufgaben jederzeit auszufiihren. Der Vermesser iibernimmt lediglich
e | den Aufbau und die Kontrolle des MLS.
Absteckung - Einzelpunkt wihlen Systekam DOmentem
Vortrieb: West-Vortrieb
Bauabschnitt: Kalotte [ Totalstation

Arbeitsschritt: Bogen stellen

O Funkmodem / Blootooth
o 00 Toughbook

Schloss links
Schloss rechts

FuB links

Filt

FuB rechts

Anderungen vorbehalten

www.dibit.at



